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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

INSTRUCCIONES DE APLICACION, INSTALACION Y
MANTENIMIENTO PARA EL. MODELO 6424 DETECTOR LINEAL DE
HUMO DE RAYO INFRARROJO

Antes de instalar los detectores , lea detenidamente este manual y las secciones correspondientes del Manual de
System Sensor 156-506, Guia para el uso Correcto de los de los Detectores por Rayo Proyectado. System Sensor puede
suministrar copias de este manual

DESCRIPCION GENERAL

Elmodelo 6424 de System Sensor es un detector de humo por rayo proyectado a larga distancia disefiado para proporcionar
proteccion en zonas abiertas y tiene que ser utilizado exclusivamente con paneles de control con alimentacion eléctrica
independiente (4 hilos) clasificados por U.L, EN54. El detector consta de un transmisor y un receptor separados . El
humo que penetra en la zona entre el transmisor y el receptor origina un oscurecimiento de la sefial en el receptor. Cuando
el oscurecimiento alcanza uno de los umbrales predeterminados (seleccionados mediante un conmutador en el receptor),
el detector genera una sefial de alarma. El bloqueo completo del rayo origina una sefial de fallo para evitar falsas alarmas.
Los cambios lentos de oscurecimiento debidos a una acumulacion de suciedad o polvo en la lente del detector se
compensan mediante un microcontrolador que vigila continuamente la intensidad de la sefial y actualiza periodicamente
los umbrales de fallos y alarma.

Hay tres LEDS en el receptor que indican el estado del detector: un LED rojo para Alarma, un LED amarillo para Fallo y
un LED verde parpadeante para el funcionamiento en Alerta. La sefial de Alarma cierra el circuito que se puede rearmar
mediante una interrupcion momentanea de la alimentacion eléctrica, utilizando la entrada de rearme remoto al receptor, o
con la tecla de rearme local situada detras de la puerta posterior del receptor. Las sefiales de fallo se rearman
automaticamente después de eliminarse la causa de las mismas. Ademas de estos indicadores, existen cuatro LEDS rojos
tanto en el receptor como en el transmisor que se utilizan como ayuda para la alineacion del rayo. No se precisa ningun
equipo adicional para la alineacion del rayo.

Cada detector contiene un juego de contactos del tipo A (normalmente abierto) para las sefiales de alarma y un juego de
contactos del tipo B (normalmente cerrado ) para las sefiales de fallo. La supervision de la alimentacion eléctrica se realiza
instalando un relé normalmente excitado con la alimentacion de los equipos para la Supervision de Alimentacion
Eléctrica al final del lazo de alimentacion eléctrica del detector. Cuando se aplica tension a los detectores, el relé de
Supervision de Alimentacion Eléctrica se activa. Los contactos del relé , junto con los contactos del relé de fallo del
detector, constituyen un circuito en serie cerrado en el lazo de iniciacion de alarmas del panel de control. Una pérdida en
la alimentacion eléctrica o una condicion de fallo en el detector hace que el correspondiente relé de fallo o supervision
de final de linea se abra, dando como resultado una sefial de fallo en el panel de control.

EQUIPAMIENTO
Cantidad
Descripcion

Unidad del receptor

Unidad del transmisor

Cable de conexion del receptor

Cable de conexion del transmisor

Soporte para montaje sobre pared

Soporte para montaje sobre techo (parte interior)
Soporte para montaje sobre techo (parte exterior)
Tornillo para soporte de pared

Tornillo para soporte de techo

Arandelas

Llave Allen

Manual de Instrucciones

Filtro de Prueba

Tapon de salida de cable

Tapon para agujero

Conjunto de Montaje del detector (s6lo Modelo 6424)
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

GENERAL
Alcance: 10ma 110 m
Sensibilidad: 30% +5% Oscurecimiento Total
o

55% +5% Oscurecimiento Total
Tiempo de Respuesta:

Alarma: 15 Segundos Maximo
Fallo: 15 Segundos Maximo
Condicién de Fallo: Oscurecimiento del 95% o Superior

Alineacion Inicial Incorrecta
Alcanzado el limite de auto-compensacion
(requiere servicio técnico)

Funciones de Prueba/Rearme: Filtros de Oscurecimiento (ALARMA/NO ALARMA)
Conmutador Local de Rearme y Alarma
Posibilidad de Conmutador Remoto de Prueba y
Rearme (compatible con la Estaciéon de pruebas con
iman RTS451)

Indicadores:
Alarma: Salida Remota
LED Local (rojo)
Fallo: Salida Remota
LED Local (dmbar)
Funcionamiento Normal: LED Local (verde parpadeante)
Ayuda para la Alineacion: Grafico de Barras de LEDS (4 LEDS rojos)
Relés: Alarma
Fallo
CONDICIONES AMBIENTALES
Temperatura: -30°C a 55°C
Humedad: 95% Humedad Relativa sin condensacion
CARACTERISTICAS MECANICAS
Peso:
Receptor: 663 g
Transmisor: 598 g
Montaje: Soportes para pared y techo separados
Cableado: Conector con cable incluido
Angulo de Ajuste:
En Techo: +30° Horizontal/60° Vertical
En Pared: 1+90° Horizontal/60° Vertical
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424
CARACTERISTICAS ELECTRICAS (RECEPTOR)

Tension: 20a32VDC
Tension de Ondulacién Maxima: 6.0 voltios (Pico a Pico)
Corriente (24 VDC):

En Reposo: 10mA Méaximo

En Alarma: 28.4mA Maximo

En Fallo: 27.1mA Maximo

Corriente de conexion: 19mA Maximo
Contactos de Relé: 0.5A a 30 VAC/DC
Tiempo de Rearme: 0.6 Segundos Maximo
Tiempo de Arranque (después de
Rearme en 5 minutos) 1 Minuto Maximo
Pérdida de Alimentacién Eléctrica: Conserva la memoria durante un minimo de 5 minutos

CARACTERISTICAS ELECTRICAS (TRANSMISOR)

Tension: 18.8 to 32 VDC
Tension de Ondulacién Maxima: 5.6 volts (Pico a Pico)
Corriente (24 VDC): 10mA Max.

COLOCACION DEL
DETECTOR

Esta seccion del manual explica el lugar y la manera de colocar los detectores. Aunque esta informacion esta
basada en la experiencia del sector, solamente se pretende que constituya una guia técnica. Deberan respe-
tarse los requisitos de los cédigos y normas aplicables tales como NFPA 72, Normas para la proteccién de
alarmas contra incendios nacionales y/o locales, y las directrices de las autoridades que tengan jurisdiccion.
Para informacién general sobre la colocacién de detectores , lea el Manual de System Sensor 156-506, Guia
para el Uso Correcto de los Detectores por Rayo Proyectado.

Los detectores por rayo proyectado se sitian normalmente con sus rayos paralelos al techo. Se pueden
montar verticalmente o en cualquier angulo para proteger la zona en cuestién. Puesto que los detectores por
rayo detectan la acumulacion de humo a través de una cierta distancia, resultan ideales para lugares con
techos altos. También se pueden montar en una pared o techo por debajo del nivel de un detector normal de
tipo puntual, detectando en zonas con efectos de estratificacion del aire. Algunas instalaciones tipicas
incluyen las grandes zonas con techos altos tales como atrios, almacenes y fabricas. NOTA: Los detectores
por rayo proyectado deben montarse siempre sobre superficies de fijacion estables. Para mas detalles
ver UBICACION DEL MONTAJE.

Algunos cédigos de proteccion contra incendios especifican la separacion entre detectores en base a la
distancia dada de un centro a otro en condiciones ideales. Estas separaciones estan basadas en habitacio-
nes con techos lisos y sin obstrucciones fisicas entre el contenido que protegen y los detectores. Ademas,
también estan basadas en una altura maxima de techo y en la hipétesis de que el valor y la naturaleza
combustible del contenido de la habitacion a proteger no justifican una mayor proteccién o una separacion
inferior.

En caso de techos lisos, se recomienda una separacién de 10m que no debera ser superior a 20m entre los
ejes de los rayos proyectados. La mitad de esta separacién entre el rayo y la pared se puede utilizar como
guia. Ver Figura 1. El detector por rayos puede montarse junto con el receptor en una pared y el transmisor en
la pared opuesta o se pueden montar ambos suspendidos del techo o en cualquier combinacion de pared/
techo. En el caso de montaje en techo, la distancia desde las paredes extremas (zona no protegida) no debe
superar una cuarta parte de la separacion seleccionada (2,5m maximo, si la separacién es de 10m). Ver
Figura 2.
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424
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203701
Figura 1. Separacion para techos lisos Figura 2. Separacion para techos lisos

(Vista lateral) (Vista superior)

En el caso de techos con vertientes o inclinados, los cédigos pueden especificar la separacién entre
detectores utilizando la separacion horizontal desde el punto mas alto del tejado o techo. Las Figuras 3 y
4 muestran la separacion para los techos inclinados del tipo de vertiente y planos.

1 METRO

MAXINGD Cologue el detector en
cualguier lugar dentro
de esta zona
Fise
E:ITK
-
2
R
1METRO
TAXIND
™ | 1METRO
2036-01 FAkXIMO
2035-01
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

Los detectores por rayo requieren un montaje estable. Si se instalan sobre una superficie que se mueva, vibre o ceda se
pueden generar falsas alarmas o condiciones problematicas. Si selecciona previamente una superficie idonea para
instalar los detectores eliminara falsas alarmas y sefiales molestas.

Debe fijar el detector en una superficie estable , como por ejemplo sobre ladrillo, hormigon, muros de carga firme,
columnas de sustentacion, vigas de construccion, o demas superficies que no experimentan vibracion ni movimiento.
NO INSTALE el detector por rayo sobre paredes de metal onduladas, paredes de chapa metalica, tablas de forro
exteriores, techos en suspension, vigas reticuladas (con alma ) de acero, sobre el par de los techos, vigas que no son de
obra, viguetas laminadas o superficies similares en las que la accion de cambios termicos o vibraciones pueda variar la
alineacion de los detectores.

UPERFICIE OE
MONT AJE MO_APTA
i ' CHaPA
1]
ETAL
HORMIGEN O
LADRILLD : '@
$UPERFICIE DE (
MONT AJE MO AFT 4
SUPERFICIE DE
$UFERFICIE DE MIONT AJE AFT A
MDMT AJE APTA [
2B52-01

Figura 5. Superficies aptas y no aptas para la instalacion del detector

SOPORTES DE FIJACION

Instale un soporte de pared o techo tanto para el receptor como para el transmisor de tal manera que cuando éstos se
monten, el receptor y el transmisor se encuentren aproximadamente a la misma altura. Cada soporte de techo esta
compuesto por dos piezas que deben montarse con la parte interior en el techo y la parte exterior segun se muestra en
la Figura 5. Los soportes deben montarse de manera que la ranura de la parte delantera de cada soporte quede
mirando hacia el otro soporte. Los soportes deben montarse solamente sobre estructuras resistentes del edificio. Para
evitar alarmas no deseadas debido al movimiento de las paredes, no se deben montar sobre paredes flexibles tales
como las paredes de chapa metalica (ver Ubicacion de los detectores). Los soportes deben montarse con una separa-
cion minima de 10m, pero sin exceder los 110m

SOOOANAN AR RN ANA N NN AN

TECHO

FPARTE
INTEENA

DIRECCION
DEL OTRO FANTUEL EN LA PARTE

EQUIPO FRONTAL DEL
SOPORTE

PARTE
EXTERNA

TORNILLOS PARA
EL TECHO . .
Figura 6.  Conjunto de Soporte

spato1 para montaje en techo
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

DIRECTRICES PARAELCABLEADO

Todo el cableado debera instalarse cumpliendo el Reglamento Electrotecnico de Baja Tension y/o las normas locales
aplicables y cualquier requisito especial de la autoridad local que tenga jurisdiccion. Deberan utilizarse secciones de
hilo adecuadas. Los conductores utilizados para conectar los detectores de humo a los paneles de control y a los
dispositivos accesorios deberan estar de acuerdo con el codigo de colores para evitar errores de cableado. Unas
conexiones incorrectas pueden impedir que un sistema no responda adecuadamente en caso de incendio.

El cable utilizado para la instalacion del detector por rayo no debe ser inferior a 1,0 mm?. Para un obtener un éptimo
funcionamiento del sistema, todo el cableado debe ser de pares trenzados e instalarse en conductos separados puesto
atierra. NO INSTALE el cableado del sistema de alarma en el mismo conducto que cualquier otra conexion eléctrica.
Debe utilizar cable apantallado para proporcionar proteccion adicional para interferencias eléctricas.

Los conectores del detector incluyen los terminales de conexion con manguera flexible y pueden conectarse después
de soportar el equipo, para alojar la manguera en el pasa cable del lado correspondiente a la entrada de cableado. Las
conexiones de la instalacion deben realizarse con regleta adecuada en caja apropiada a la instalacion y las mangueras
se protegeran segun dicte la normativa de aplicacion para la instalacion correspondiente.

Los terminales de conexion disponen de 6 conectores para el emisor y 16 conectores para el receptor, se debe tener la
precaucion de conectar adecuadamente los conectores para evitar dafiar el equipo.

Para el cableado, retire primero el aislamiento que protege el conductor a conectar, a continuacion utilice un empalme
roscado para conectar el hilo del detector al hilo de la instalacion si el ambiente es humedo, se aconseja soldar los
extremos del cable a conectar. Si se ha retirado el aislamiento de cualquier conductor no utilizado, asegurese de aislar
correctamente su extremo para evitar cortocircuitos o conectelo solo a una regleta aislante. El transmisor se puede
cablear de dos maneras: Con el transmisor alimentado del receptor o alimentado de fuente externa independiente (2
hilos). La alimentacion debera chequearse siempre con aviso de averia en la central). En el caso de alimentacion externa,
se debera conectar de forma eventual el cableado de ayuda para alineacion (2 Hilos) desde el recector al transmisor
hasta alinear el equipo.

La Figura 7 muestra el transmisor conectado de forma permanente al receptor alimentado de éste. En este caso el
transmisor recibe la alimentacion eléctrica junto con la comunicacion para la ayuda de la alineacion a través del par de
hilos de conexion. La Figura 8 muestra una configuracion de cableado alternativo en la cual el transmisor recibe la
alimentacion eléctrica de una fuente de alimentacion remota. Se puede instalar un cableado temporal para la comunica-
cidn necesaria para la ayuda de alineacion del transmisor. Si se utiliza la configuracion remota para la fuente de
alimentacion, ésta debera cumplir todas las normas y directrices de las autoridades que tengan jurisdiccion NOTA: El
transmisor debe estar conectado de manera permanente al receptor (Figura 7) siempre que sea posible para utilizar los
LEDS de alineacion en el transmisor mientras se lleve a cabo la alineacion.

- ————— Opcién de conexién de lazo con
retorno y sin resistencia final de
Lazode | /|7 relome Y
retorno _i I
clase A | | | i
anco-_lrlaya blanco-raya blanco-raya blanco-raya | |
amari i . . roja amarilla L .. roja | H NC Averia
L' Gl ) ot Lt Gl i Bt i T |
lazo de | blanco- raya| NCAveria _ blanco-raya | NCAveria _ | | |__ & ) ]
inicia- |—0edE@ 4 P negra | o918 | I 15 Médulo de relé de
cion T Y L . supervision de
blanco T violeta blanco T violeta ! alimentacion de
) NA Alarma o ) NA Alarma o Resistencia final de linea
rojo-raya anco-raya rojo-raya anco-raya
FA + blanca o—violeta blanca recentor & violeta RFL (No_rmalmente
Detec- hearo rec(:{)tor marén nearo Bp marrén excitado)
tores : s
naranja ¥ verde naranja e verde Nota: para una supervision
correcta se debe utilizar un relé
azul verde azul verde de supervision de final de linea
& &
transmiso transmisof
2043-01 A B

Figura 7. Transmisor conectado de manera permanente al receptor
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

L Opcidn de conexion de 1azo con
1 retorno y sin resistencia final de
Lazode | linea RFL
retorno _i l
clase A blanco-raya blanco-raya blanco-raya blanco-raya | | |
amarilla roja amarilla roja | | NCAveria
H——o o —H—0 { { I
blanco-raya gris blanco-raya gris i | |_ 1’5’.
lazo de negra " negra o " | I —F; Médulo de relé de
inicia- @ A i . .,
supervision de
cion blanco I violeta blanco _‘I violeta I I P L
I PN alimentacion de
o o o] 0—4-@*— : .
rojo-raya blanco-raya rojo-raya blanco-raya esistencia final de linea
F.A blanca violeta blanca violeta RFL (Normalmente
Detec- * negro receAptor " marron nego Y] receéptor " marron excitado)
tores - e & L Nota: para una supervision
naranja verde naranja verde correcta se debe utilizar un
- relé de supervision de final de
negro | rojo nego ] Lroe linea
_ verde blanco verde Cableado temporal
FA S Ca— @ u opcional para la ayuda
azul i marrén azul i de alimentacion del
remota _ transmlsor¢ " transmisor .
? ® A B transmisor
2042-01 Figura 8. Transmisor conectado a una fuente de alimentacion separada

Ver Tabla , pagina 14, para informacién sobre los cables de salida del detector.

NOTA: Para disparo de alarma de Centrales de Control de Incendios convencionales, se
precisa la instalacion de la correspondiente resistencia de disparo (Generalmente 470
Ohmios) que debera colocarse en serie intercalada entre la linea de deteccion y el terminal
del contacto de alarma correspondiente de cada receptor receptor (Conexionado como un
pulsador de alarma). En este caso no se usara el segindo contacto.

+ ry o

RESISTENCIA RESISTENCIA
LAZO DE ALARMA DE DISPARO DE DISPARO RFL (RESISTENCIA

CONVENCIONAL 470 Ohmios 470 Ohmios FINAL DE LINEA)
Blanco-raya negra Bl -
CONTACTO ancoTayaned@® { conTAcTO
Blanco § 'DE ALARMA Bl DE ALARMA
1 Det.6424 A anco ] Det6424 B

La figura 9 muestra las salidas remotas para fallo y alarma del detector Mod.6424 para conectar anunciadores remotos
con LED:s.

ROJO-RAYA
.d\.LlléMENT.ACIIfIN BLANCA N iL.ANI:D-R.ﬁ.Y.A MARREN
ELECTRICA (+
i sEfiaLDE[
ALARMA
BLANCO-RATA VERDE

x o P

ZEFiAL DE

FaLLO

A
ALMENTACIN  NEGRO A0 =) | narana
ELECTRICA () } £}
RECEPTOR

ZALIDAZ REMOTAZ DEL 6424
2040-01

Figura 9. Anunciadores Remotos
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

sEfiaL OE ALARMA _{E:F:L."'.NCD-F!."«YA MARRON @ 1
}
MNARANIA 2
AL E O L7
2"
REARME AMARILLO 2 3
AZLL fal
FRUEEA . .,
& Figura 10. Estacion de Prueba Remota
ESTACION DE PRUEES REMOT &
Ga24 ATE451

2038-0m1

Las Figuras 11-17 muestran detalles sobre instalacion, alineamiento y mantenimiento.

AVISO Desconecte la alimentacion de los circuitos del sistema antes de instalar
los detectores

1. Primero retire la pelicula protectora y la etiqueta de aviso que encontrara sobre las lentes.

2. Monte los soportes en una superficie estable y sin vibraciones de forma que se mantenga el plano de deteccion
perfectamente alineado, se aconseja realizar medidas a ejes conocidos del edificio en ambos equipos. Conecte los
cables correctamente, tal y como muestra la Figura 10. Realice las conexiones de cableado a la instalacion con regleta
apropiada y con las protecciones que determine la Normativa de aplicacion para la instalacion.

3. Introduzca la brida del soporte de montaje del detector en el agujero con guia del soporte de montaje para
techo o pared. Deslice el detector hacia delante hasta su posicion. El detector debera quedar colgado del
soporte.

4. Introduzca la combinacién correcta de tornillo y arandela (para el montaje sobre techo o pared) a través de la
ranuray en el agujero de la brida del soporte de montaje. Apriete el tornillo ligeramente. El detector debera
poder girar con facilidad.

5. Abra la puerta deslizante de la parte posterior de la unidad.
6. Enchufe el conector del cable en la ranura correspondiente, observando una polaridad correcta.
7. Repita las mismas operaciones para la otra unidad.

8 IMPORTANTE: Si la distancia entre emisor y receptor del detector es de 10 a 20 m, se suministra un filtro
adhesivo que se debe pegar en la lente del receptor tal y como muestra la Figura 11.

RECEFTOR

Figura 11. Filtro adicional necesario unicamente en instalaciones
con distancia entre 10y 20 m.

LENTE ADICIONAL

2651-01
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

Figura 12. Montaje de Pared
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(SOLO RECEPTOR)

T4PON DEL AGUIERC J@ 2034-01
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Figura 13. Montaje de Techo
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

Figura 14. Vista Posterior del Receptor

FPUERTA DE ACCESD

SELECTOR DE
SEMSIBILIDAD

CABLE DE 16
COMDUCTORES

SELECTOR DE
ALINEACION

COMECTOR

COMMUTADOR

DE REARME
203201

Figura 15. Vista Posterior del Transmisor

FPUERTA DE ACCESD

CABLEDE B
COMDUCTORES

SELECTOR DE
ALCANCE

SELECTOR DE
ALINEACION

COMECTOR

2031-m

N: Normal L: Largo alcance (de 33a 110 m)
A: Alineacion S: Corto alcance (de 10 a 33 m)
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DETECTOR LINEAL DE HUMOS Mod.6424

FECEPTOR

4 LEDS ROJDS

UTILIZAD0S PARA

S ‘\\ L& ALINEACIGN
VERDE: PARPADES APROZIMADAMENTE

NOUTILIZADO CADA 2 SEGUNDOS 31ESTA

ALIMENT DD 0 EM ESTADO NORMAL

AMARILLD:  PERRAMECE EMCENDIDD MIENTRAS
EXIZTE UNA CONDICION OE FALLO

ROJO: PERMAMECE ENCENDIDA
MIENT FiS DETECTA Uba,
CONDICIGN DE ALARMA, .
ENCLAYADA HAST A REARME POTEMCIOMETRO DE

TRANSMISOR AJUSTE DE ALINEACION
(SOLO RECEPTOR)

233901
23001
Figura 16. Vista Frontal del Transmisor Figura 17. Potenciometro de Ajuste de Alienacion
y Receptor (Ginicamente receptor)

PRECAUCION: Debe retirar la pelicula protectora transparente y la etiqueta del cableado situadas sobre
las lentes de humo del transmisor y receptor antes de que sean activados.

ALINEACION

Para asegurar una optima alineacién del modelo 6424 debe realizar correctamente los pasos siguientes:
Inicio de la alineacién, alineacion del transmisor y alineacion del receptor. Si el 6424 se monta sobre una
superficie recomendada (Ver UBICACION DEL MONTAJE) y los procedimientos de alineacion se llevan
acabo de manera correcta, se evitaran sefiales de fallo molestas y falsas alarmas. El proceso de alineacion
se realiza mas comodamente entre dos personas. De esta manera se puede realizar el ajuste del
potenciometro de ganancia en el receptor mientras se realiza la alineacion del transmisor sin necesidad de
idas y venidas al transmisor y receptor.

A) INICIO DE LA ALINEACION:

1) Seleccione el alcance adecuado utilizando el conmutador de seleccion de alcance del
transmisor.
Alcance corto (S): 10 a 33 m
Alcance largo (L): 33 a110 m

2) Si el transmisor esta cableado directamente al receptor (Figura 7), deslice el conmutador
de alineacién del transmisor a la posicién (de alineacion) A (ver Figura 15). Dirija el
transmisor directamente al receptor y vuelva al paso 5.

3) Sieltransmisor esta cableado directamente a la fuente de alimentacion, conecte temporal-
mente el transmisor al receptor (ver Figura 8). NOTA: Se recomienda la conexién tempo-
ral del transmisor al receptor ya que activa los LEDS de alineacién del transmisor, permi-
tiendo asi la alineacion del transmisor sin necesidad de mirar los LEDS de alineacién del
receptor.

4) Si el transmisor no esta cableado directamente al receptor, asegurese que el conmutador
SWH1 permanece en posicion (normal) N (ver Figura 15) antes de ir al paso 5. Dirija el
transmisor directamente al receptor.
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9)

Seleccione la sensibilidad adecuada utilizando el conmutador de la parte posterior del recep-
tor (ver Figura 14). La sensibilidad seleccionada depende de la separacién entre transmisor
y receptor. Las sensibilidades y sus alcances se muestran de acuerdo con la norma UL286,
"Detectores de humo para sistemas de sefializacion y proteccion contra incendios".

SENSIBILIDAD DISTANCIA

30% 12228 m

30% 6 55% (30% es mas sensible) 28a55m
55% 55a100 m

Utilice un destornillador pequefio para asegurarse que el potencibmetro de ajuste del recep-
tor esta totalmente girado en sentido contrario a las agujas del reloj (ver Figura 17) segun se
mira desde la parte inferior (ganancia maxima). El potenciémetro de ajuste de la alineacion
unicamente cambia la ganancia del amplificador para compensar la distancia entre el recep-
tor y transmisor y no tiene ningun efecto sobre la sensibilidad del detector.

Aplique tensioén al sistema.

Deslice el conmutador de alienacion del receptor hacia A (ver Figura 14). EI LED de fallo
amarillo se encendera para indicar el modo de alineacion, pero no se activara el relé de fallo.
Si el receptor se deja en modo de alineacién durante mas de una hora, entonces se activara
el relé de fallo.

Apunte el receptor en la direccién del transmisor.

B) PROCEDIMIENTO DE ALINEACION DEL RECEPTOR

1)

3)

Alinee el receptor moviéndolo lentamente hacia delante y hacia atras y hacia arriba y hacia
abajo hasta que se enciendan los cuatro LEDS de alineacién. (NOTA: Si es imposible que se
enciendan los cuatro LEDS puede ser que el transmisor necesite ser ajustado en sensibili-
dad. Alinee entonces el transmisor para que se enciendan los cuatro LEDS, vuelva enton-
ces al receptor y contintie con el paso 2).

Ajuste el potenciometro de ajuste de alineacion hasta que se enciendan unicamente tres
LEDS de alineacioén.

Repita la alineacién del receptor moviéndolo lentamente hasta conseguir que se enciendan
los cuatro LEDS.

REPITALOS PASOS 2 Y 3 HASTA QUE SEAIMPOSIBLE ENCENDER MAS DE TRES LEDS.
(NOTA: Si los pasos 2 y 3 se realizan con cuidado, la alineacion del receptor se consigue del
segundo al quinto intento.)

4)

Primero apriete cuidadosamente las tuercas de alineacion horizontales y después las tuercas
de alineacién verticales de los soportes del receptor, asegurandose que los tres LEDS de
alineacion permanecen encendidos.

C) PROCEDIMIENTO DE ALINEACION DEL TRANSMISOR

1)

2)

Mueva lentamente el transmisor hacia delante y hacia atras y hacia arriba y hacia abajo
hasta que se enciendan los cuatro LEDS.

Silos cuatro LEDS estan encendidos, ajuste el potenciémetro de alineacion del receptor que
se enciendan unicamente tres LEDS de alineacién.

REPITALOS PASOS 2 Y 3 HASTA QUE SEAIMPOSIBLE ENCENDER MAS DE TRES LEDS.
(NOTA: Si los pasos 2 y 3 se realizan con cuidado, la alineacion del receptor se consigue del
segundo al quinto intento.)
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3)

4)

Cuando sea imposible encender mas de tres LEDS, apriete con cuidado las tuercas de
alineacion horizontales y después las tuercas de alineacién verticales del soporte del trans-
misor, asegurandose que los tres LEDS permanecen encendidos después de apretar.

Deslice el conmutador de alineacién del transmisor a la posicion (N) de MODO NORMAL (ver
Figura 15) y desconecte cualquier cableado temporal. Cierre la puerta del transmisor con
cuidado y vaya al receptor.

5) Verifique que los tres LEDS de alineaciéon permanecen encendidos y conmute de nuevo el

MODO NORMAL (N) en el receptor. Es importante que estén encendidos los tres LEDS de
alineacién (no los cuatro) cuando salga del modo de alineacién. Esto garantizara que el
amplificador no quede saturado con la sefial y que sea capaz de detectar el humo dentro de
sus limites de sensibilidad. Espere al menos un minuto antes de continuar. Es importante
que el rayo no sea bloqueado ni perturbado durante este periodo debido al autocalibrado del
detector. Cualquier interferencia puede originar una sefial de fallo. Si se produce una sefial de
fallo durante este periodo, conmute de nuevo el receptor al MODO DE ALINEACION 'y
asegurese que solamente tres LEDS de alineacion estan encendidos. Si es asi, conmute de
nuevo al MODO NORMAL y espere otra vez. Sino es asi, sera necesario volver a realizar la
alineacion.

6) Cuando el detector haya terminado su autocalibracion, el LED verde de funcionamiento nor-

mal parpadeara cada dos o tres segundos. Cierre cuidadosamente la puerta deslizante. Con
esto se termina la alineacién.

El oscurecimiento total pude convertirse a porcentaje por metro, asumiendo que la densidad del humo es
uniforme en toda la longitud del rayo. La grafica siguiente convierte el oscurecimiento total a porcentaje por
metro segun ajustes de sensbilidad del 30% y del 55%.
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TRANSMISOR
Verde +
24V Alimentacion (ENTRADA)
Azul -
Blanco +
24 V Alimentacion (SALIDA si se requiere)
Marrén -
Negro Interconexién con el receptor para alineamiento
(si se requiere)
Rojo

RECEPTOR

CODIGO DE COLORES Y CONEXIONADO

Rojo - raya Blanca  +

24V Alimentacion (ENTRADA).

Negro -

Blanco - raya Violeta +

Marrén -

24V Alimentacion (SALIDA si se requiere)

Amarillo

Rearma el equipo con aplicacion de (-)

Azul

Selecciona el equipo en pruebas con
aplicacién de (-)

CODIGO DE COLORES Y CONEXIONADO EN SITUACION DE ALARMA

Blanco

Blanco - raya Negra

Contacto N/A (cierra en condicion de alarma)

Violeta

Gris

Es un doble contacto igual que el anterior

Blanco - raya Marron +

Salida de 24 V en alarma

CODIGO DE COLORES EN SITUACION DE FALLO O PROBLEMA

Blanco - raya Amarilla

Blanco - raya Roja

Contacto N/C (abre en condiciones de fallo)

Blanco - raya Verde

Salida de 24 V en condicion de fallo
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PRUEBA DE SENSIBILIDAD

NOTA: Antes de la prueba, notifique al usuario que el detector de humo esta sometido a trabajos de
mantenimiento y que por tanto el sistema estara temporalmente fuera de servicio. Desactive la
zona del sistema sometida al trabajo de mantenimiento para evitar alarmas no deseadas.

Los detectores tienen que probarse después de su instalacién y después de realizar el mantenimiento
periédico. La sensibilidad del 6424 se puede probar de la manera siguiente:

NOTA: Antes de probar el detector, compruebe la presencia del LED verde parpadeante en el receptor, asegu-
randose de no perturbar el rayo. Si no parpadea y el detector no se encuentra en estado de alarma o
fallo, esto indica que no llega tensién al detector (compruebe el cableado) o que la unidad es defec-
tuosa (devuélvala para su reparacion).

A. Filtro de prueba calibrado
1. Pruebe el detector sobre el receptor.

2. Utilice el lado adecuado de la mascara de prueba dependiendo de la sensibilidad del detector (55 or 30).

3. Ponga la parte "NO ALARMA" del filtro de prueba encima de la lente del receptor. EI LED verde debera
continuar parpadeando y el detector no debera sefialar alarma al cabo de 15 segundos.

4. Ponga la parte "ALARMA" del filtro de prueba encima de su lente. El detector debera indicar alarma en un
periodo de 15 segundos.

5. El detector se puede rearmar con el rearme local (pulsador de rearme del receptor), el rearme remoto o
interrumpiendo momentaneamente la alimentacion de energia eléctrica.

6. Notifique al usuario que el sistema se encuentra de nuevo en condiciones de funcionamiento.
Los detectores que no den la sefial de alarma deberan devolverse para su reparacion. Las unidades que sefia-

lan alarma durante la prueba de no alarma ( paso 3) deberan limpiarse y probarse de nuevo antes de devolver-
las. Siga las instrucciones de mantenimiento para la limpieza.

Los detectores que no se encuentren en estado de fallo y que no den sefial de alarma deberan devolverse
para su reparacion.

MANTENIMIENTO

NOTA: Antes de limpiar las lentes del detector, notifique al usuario que el detector de humo esta sometido a
tareas de mantenimiento y que por tanto el sistema estara temporalmente fuera de servicio. Desactive
la zona del sistema sometido a trabajos de mantenimiento para evitar alarmas no deseadas.

1. Limpie cuidadosamente las lentes del receptor y del transmisor. Se puede utilizar un pafio suave hume
decido con una solucion jabonosa suave. Evite productos que contengan disolventes o0 amoniaco.
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2. Una vez limpias las lentes, conmute el receptor al modo de alineacion. Si se encienden tres y solamente tres LEDS de
alineacion, deslice de nuevo el conmutador de alineacion al modo normal y espere aproximadamente un minuto a que se
realice la autocalibracion. EI LED verde debera parpadear finalizado el tiempo de calibracion. Si en el modo de alineacion
se encienden mas o menos de 3 LEDS, vea las instrucciones de alineacion del rayo para su realizacion.

3. Notifique al usuario que el sistema se encuentra de nuevo en condiciones de funcionamiento.

LIMITACIONES SOBRE LOS DETECTORES DE HUMO

El detector de humo esta disefiado para activar e iniciar acciones de emergencia, pero unicamente cuando se utilice
conjuntamente con otros equipos. Este detector esta disefiado para su instalacion de acuerdo con la norma NFPA 72.

Los detectores de humo no funcionan si no se les aplica tension. Los detectores que funcionan con AC o DC no
funcionaran si la fuente de alimentacion se interrumpe por cualquier razon.

Los detectores de humo no detectaran incendios que se inicien en un lugar donde el humo no llegue a los detectores.
Los fuegos que arden sin llama normalmente no generan el calor necesario para que el humo alcance el techo, el lugar
donde suele situarse el detector. Por esta razon, puede que haya importantes retrasos a la hora de detectar un incendio
sin llama, ya sea con un tipo de detector por ionizacion o bien con uno optico. Tanto uno como otro puede que alerten
tan sélo después de iniciarse la llama, ya que ésta genera el calor necesario para que el humo alcance el techo.

El humo procedente de chimeneas, paredes, techos, o al otro lado de puertas cerradas, puede no alcanzar al detector
de humo y no generar alarma. Un detector puede no detectar un incendio que se esté produciendo a otro nivel de un
edificio. Por esta razon, deberan colocarse en todos los niveles del edificio.

Los detectores de humo deben instalarse en una habitacion donde también haya instalado un control de alarma, o
donde se hayan realizado conexiones del control de alarma a una fuente de alimentacion AC o lineas telefonicas.

Los detectores de humo también tienen limitaciones de deteccion. Los detectores por ionizacion y opticos deben
pasar una serie de pruebas de incendio, utilizando fuegos con llamas y sin llamas. Con esto se asegura que los dos
tipos de detectores puedan detectar un amplio margen de incendios. Los detectores por ionizacion ofrecen gran
sensibilidad para detectar incendios, pero son mas idoneos para detectar fuegos rapidos con llama que fuegos lentos
sin llama. Los detectores opticos detectan los fuegos sin llama mejor que los de llama, ya que generan muy poco, o no
generan, humo visible. Ya que los fuegos se desarrollan de diversas maneras, y son a veces impredecibles en su
proceso, ningun tipo de detector es siempre el mejor, y un determinado detector puede que no siempre proporcione un
aviso rapido de un tipo especifico de fuego.

En general, no se puede esperar que los detectores proporcionen sefiales de alarma en caso de incendios resultantes de
practicas inadecuadas de proteccion contra incendios, explosiones violentas, explosiones de gas, almacenamiento
inadecuado de liquidos inflamables tales como disolventes de limpieza, otros riesgos de seguridad o incendios inten-
cionados, fumar en la cama, nifios jugando con cerillas 0 mecheros, etc. Si se utilizan los detectores de humo en
condiciones ambientales donde la velocidad del aire es muy elevada puede que haya un retraso en la alarma debido a
la dilucién de las densidades del humo originadas por frecuentes y rapidos cambios de aire. Ademas, En condiciones
medioambientales donde es frecuente una velocidad de aire bastante alta se incrementa la contaminacion por presen-
cia de polvo, y se requiere entonces realizar las tareas de mantenimiento del detector con mas frecuencia.

La duracion de los detectores de humo no es eterna. Los detectores de humo contienen componentes electronicos. Aun
cuando los detectores se construyen para que duren mas de diez afios, cualquiera de sus componentes puede fallar en
cualquier momento. Por tanto, debera probar su sistema detector de humo de acuerdo con la norma NFPA 72 o al
menos cada seis meses. Limpie y realice el mantenimiento de sus detectores con regularidad segun NFPA 72 o como
minimo una vez al afio.
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System Sensor garantiza su detector por rayos adjunto como libre de defectos en materiales y mano de obra bajo uso
normal y servicio durante un periodo de tres afios a partir de la fecha de fabricacion. System Sensor no presta
ninguna otra garantia expresa para este detector por rayos. Ningun agente, representante, concesionario o empleado
de la empresa tiene autoridad para aumentar o alterar las obligaciones o limitaciones de esta garantia. La obligacion
de la empresa bajo esta garantia estara limitada a la reparacion o sustitucion de cualquier parte del detector por rayos
que resulte ser defectuosa en materiales o mano de obra bajo uso normal y servicio durante el periodo de tres afios que
comienza a partir de la fecha de fabricacion. Después de llamar al nimero de autorizacion de devolucion, envie las
unidades defectuosas a portes pagados a:

System Sensor
Repair Department
RA #

3825 Ohio Avenue
St. Charles, IL 60174

La empresa no estara obligada a reparar o sustituir unidades que resulten ser defectuosas debido a dafios, uso inade-
cuado o modificaciones o alteraciones producidas después de la fecha de fabricacion. La duracion de cualquier uso
particular estara limitada al periodo de tres afios que comienza con la fecha de fabricacion. En ninglin caso sera
responsable la empresa de ningtin dafio consecuente o incidental por incumplimiento de ésta o cualquier otra garan-
tia, ya sea expresa o implicita, incluso si las pérdidas o dafios son causados por negligencia o falta de la empresa.
Algunos estados no permiten la exclusion o limitacion de los dafios incidentales o consecuentes por lo que la anterior
limitacion o exclusion puede no serle aplicable. Esta garantia le proporciona derechos legales especificos y puede
también tener otros derechos que varian de un pais a otro.
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